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	UNIVERSIDADE DO ESTADO DE SANTA CATARINA

CENTRO DE CIÊNCIAS TÉCNOLÓGICAS - CCT



P L A N O    D E    E N S I N O

	DEPARTAMENTO DE MATEMÁTICA - DMAT       PROFESSOR Dr. Mílton Procópio de Borba
http://www.miltonborba.cjb.net (dma2mpb@joinville.udesc.br)


DISCIPLINA: Álgebra Linear e Geometria Analítica I   SIGLA: ALGA-I           TURMA: A
CARGA HORÁRIA TOTAL:  60                                     TEORIA:    60               PRÁTICA: 0
SEMESTRE/ANO: 2/2007                   CURSO: Engenharia de Produção e Sistemas
	OBJETIVO GERAL DA DISCIPLINA: Proporcionar condições para que os alunos se apropriem de conceitos de Cálculo e Álgebra relacionando-os com problemas e situações associadas a sua profissão.


	EMENTA: Vetores no R3. Produto escalar, vetorial, duplo produto vetorial e misto. Retas e planos no R3. Transformação de coordenadas no R2. Coordenadas polares cilíndricas e esféricas no R2 e no R3. Cônicas: circunferência, elipse, hipérbole e parábola.


	OBJETIVOS ESPECÍFICOS/DISCIPLINA: 

1. Familiarizar o aluno com vetores e suas operações e torná-lo apto a utilizá-los em problemas práticos.

2. Utilizar esses conceitos no estudo da reta e do plano.

3. O aluno deverá conhecer e aplicar transformação de coordenadas no R2. Conhecer os sistemas de coordenadas polares, cilíndricas e esféricas.

4. Tornar o aluno apto a fazer uma análise das cônicas.


CRONOGRAMA DE ATIVIDADES:

	CARGA HOR. 
	CONTEÚDOS PROGRAMATICOS 
	  AVALIAÇÃO 

	24 h/a

aulas: 22 h/a

prova: 2 h/a


	1. Estudo das Cônicas.

1.1. Parábola

Definição.

Elementos da parábola.

Equações da parábola no centro e transladada.
1.2. Elipse

Definição.

Elementos da elipse.

Equações da elipse no centro e transladada.

1.3. Hipérbole

Definição.

Elementos da hipérbole.

Equações da hipérbole.

Hipérboles conjugadas.

Hipérboles eqüiláteras no centro e transladada.

1.4. Rotação das cônicas

Equações de rotação

Simplificações de curvas

2. Coordenadas Polares, Cilíndricas e Esféricas.

Sistema polar.

Correspondência cartesiano-polar.

Gráficos em coordenadas polares.

Coordenadas cilíndricas e esféricas
	Primeira Prova:

5/set 




	18 h/a

aulas: 16 h/a

prova: 2 h/a
	3. Vetores no R3.

3.1. Vetores no R3 

Representação.

Operações com vetores.

Adição e propriedades.

Produto por escalar e propriedades. 

Subtração.

3.2. Produto Escalar

Definição.

Propriedades.

Expressão cartesiana.

Interpretação geométrica.

Cossenos diretores de um vetor.

3.3. Produto Vetorial

Definição.

Propriedades.

Expressão cartesiana.

Interpretação geométrica.

Duplo produto vetorial.

Interpretação geométrica.

3.4. Produto Misto

Definição.

Expressão cartesiana.

Propriedades.

Interpretação geométrica.
	Segunda Prova:

17/out




	12 h/a

aulas: 10 h/a

prova: 2 h/a
	4. Retas no R3.

Equações vetorial e paramétricas da reta.

Equação simétrica da reta e equações reduzidas.

Equação da reta determinada por dois pontos distintos.

Posições relativas entre as retas.
	Terceira Prova:

09/nov 




	14 h/a

aulas: 12 h/a

prova: 2 h/a
	5. Planos no R3.

Equações vetorial e paramétricas do plano.

Equações geral e normal do plano.

Posições relativas de dois planos.

Posições relativas de um plano e uma reta.
	Quarta Prova:

04/dez 




	
	Carga horária total teórica/prática - 68 horas
	


METODOLOGIA PROPOSTA: Aulas expositivas com exercícios em grupo e individuais.
	HORÁRIO: Quartas e Sextas (20:50) - Sala K-203


AULÕES : Prof. Enori Carelli – Sala L-107 – 7:30 às 9:10 – 
18 e 25 de agosto



29 de setembro



27 de outubro









24 de novembro

AVALIAÇÃO: Quatro provas - Datas prováveis: P1 – 5/set ( nota = x = P1 + Trabalho 1
P2 – 17/out ( nota = y = P2 + Trabalho 2
P3 – 09/nov ( nota = z = P3 + Trabalho 3
P4 – 04/dez ( nota = w = P4 + Trabalho 4
Obs.: O aluno que, por qualquer razão, faltar a alguma prova, fará o provão para repor notas faltantes.

Provões: 22/10 - 13:30 envolvendo toda matéria da provas P1 e P2

05/12 - 07:30 envolvendo toda matéria da provas P3 e P4
Cálculo da média: (x + 2y + 3z + 4w)/10

Exame Final (para quem tiver média abaixo de 7,0): 11/12/ 2007
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