Algebra dos Vetores

por

Milton Procopio de Borba

I - Vetores no Plano - Retas - Distancias

1.1. Ponto: P(x,y) = unidimensional

1.2. Vetor: v = [x,y]
moédulo = |v| ="+
dire¢do = reta passando por O(0,0) e P(x,y) ou paralela
sentido = de O para P

2.a) Soma / diferenca: [a,b] £ [x,y] =[a £ x, b £ y]
2.b) Multiplo (paralelo): k.[x,y] = [kx, ky], se k & escalar

1.3 Vetores Basicos: i =] 1, 0] =unitario na diregdo OX

[
[ 0, 1] = unitario na dire¢cao OY
la,bl=ai+bj

i
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1.4. Relagdo Ponto - Vetor:
Mais geralmente, se v € o vetor que vai do ponto 4(a,b) para o ponto B(x,y), entdo
v=[x-a, y-b] = [xy] - [a,b] =Vp-V4 = Vp=V4+v

1.5. Distancia entre pontos A(x,y) € B(a,b): D4g = |V - V4|
II - Vetores no Espaco - Retas - Planos
2.1. Vetor: v = [x,p,2]
modulo = |v| = '+ +=
direg¢do = reta passando por O(0,0,0) e P(x,y,z) ou paralela
sentido = de O para P

1.a) Soma / diferenca:
[a,b,c] +/- [x,y,Z] = [a +/'x) b +/'y’ ¢ +/- Z]

1.b) Multiplo (paralelo): k.[x,y,z] = [kx,ky,kz], se k & escalar

2.2 Vetores Basicos: i =[1,0,0]
j=10,1,0]
k=10,0,1]

v=labcl=ai+bj+ck



